
Аннотация рабочей программы по дисциплине 

ОП.10 «Элементы гидравлических и пневматических систем» 

 

Область применения программы 

Рабочая программа является частью программы подготовки 

специалистов среднего звена (ППССЗ) в соответствии с ФГОС СПО по 

специальности 15.02.10 «Мехатроника и мобильная робототехника (по 

отраслям)». 

 
Место дисциплины в структуре ППССЗ 

Учебная дисциплина относится к общепрофессиональному циклу в 

структуре программы подготовки специалистов среднего звена. 

 

Цели и требования к результатам освоения дисциплины 

Изучение дисциплины направлено на формирование следующих 

профессиональны компетенций: 

ПК 1.1. Выполнять монтаж компонентов и модулей мехатронных систем 

в соответствии с технической документацией. 

ПК 1.4. Выполнять работы по наладке компонентов и модулей 

мехатронных систем в соответствии с технической документацией. 

ПК 2.3. Производить замену и ремонт компонентов и модулей 

мехатронных систем в соответствии с технической документацией. 

ПК 5.1. Разрабатывать конструкции и схемы электрических подключений 

компонентов и модулей несложных мобильных робототехнических комплексов 

в соответствии с техническим заданием. 

ПК 5.2. Выполнять сборку и монтаж компонентов и модулей мобильных 

робототехнических комплексов в соответствии с технической документацией. 

ПК 5.3. Осуществлять техническое обслуживание компонентов и модулей 

мобильных робототехнических комплексов в соответствии с технической 

документацией. 

ПК 5.5. Производить замену и ремонт компонентов и модулей мобильных 

робототехнических комплексов в соответствии с технической документацией. 

 

- В результате освоения дисциплины обучающийся должен знать: 

- порядок подготовки оборудования к монтажу мехатронных систем; 

- технологию монтажа оборудования мехатронных систем; 

- теоретические основы и принципы построения, структуру и режимы 

работы мехатронных систем; 

- правила эксплуатации компонентов мехатронных систем; 



- технологии анализа функционирования датчиков физических 

величин, дискретных и аналоговых сигналов; 

- технологическую последовательность разборки, ремонта и сборки 

узлов и механизмов мехатронных систем; 

- выбор соответствующего аппаратного обеспечения (моторы, датчики), 

необходимого для соблюдения требований к функционированию 

дополнительной конструкции; 

- монтаж конструкции (прототипа), включая механические, 

электрические и информационные системы сбора данных, соответствующие 

требованиям, предъявляемым к роботу; 

- функциональное назначение всех элементов мобильного робота. 

 

В результате освоения дисциплины обучающийся должен уметь: 

- готовить инструмент и оборудование к монтажу; 

- осуществлять предмонтажную проверку элементной базы 

мехатронных систем; 

- осуществлять монтажные работы гидравлических, пневматических, 

электрических систем и систем управления; 

- контролировать качество проведения монтажных работ мехатронных 

систем; 

- производить разборку и сборку гидравлических, пневматических, 

электромеханических устройств мехатронных систем; 

- использовать навыки по техническому обслуживанию компонентов 

мобильного робототехнического комплекса; 

- производить ремонт и замену составных частей мобильного робота. 
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